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JANOME

Japonskd firma JANOME se vénuje automatizaci od roku 1984. Spojuje dlouholeté zkusenosti v oblasti robotiky s
preciznosti a stabilitou, které jsou pro Japonské spolecnosti typické. V nabidce firmy jsou elektrolisy, desktop
roboty, SCARA roboty a portalové systémy. Vyrobce své produkty stale vylepSuje a rozsifuje portfolio vyrobk(. Pro
snadnéjsi nastavovani a programovani je menu ovladaciho panelu k dispozici v mnoha jazycich a to véetné cestiny.
Spolec¢nost EXACTEC zastupuje tuto firmu na nasem trhu jiz od roku 2005.

Desktop roboty

Desktop neboli stolni roboty jsou uréeny pro nahradu drobné stereotypni lidské prace na presné vyhrazeném
prostoru. Tento systém je jednoduchy, variabilni a ma Sirokou $kdlu vyuZiti. Je navrZen k maximalizaci efektivity na
montdaznich pracovistich. Jejich design ma minimalizovany ptdorys diky integraci vSech periferii.

JR 2000 N desktop série

JR2000N jsou osvédcenym feSenim stolnich aplikaci. Tento systém obsahuje vse
potfebné pro nejbézinéjsi ukony v prdmyslu: montaz Sroubovych spojd, manipulaci,
frézovani ploSnych spojl, pajeni, nebo davkovani kapalin (obvykle maziva, lepidel
apod.) Na kazdou z aplikaci nabizi roboticky systém zdkaznické reseni ve formé
— specialniho firmware. Robot je schopen soucasné fidit vSechny své osy a ma paten-

I tované vedeni, které zajistuje preciznost polohovani.
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a# 510x510x150 mm

255 program( a/nebo 30 000 bodi

6 kg néstroj / 11 kg vyrobek

800 mm/s

RS 232C / ovladaci panel / PC/ 1/O 16x16
0,005 mm

Cleanroom Robot Jednosloupkova verze Dvousloupkova verze



Desktop roboty

» Novinka
JR3000 desktop série

Novinkou roku 2016 je vylepsena verze desktop robota, kterd spliiuje vSechny poza-
davky na moderni automatizacni proces. Je rychlejsi a presnéjsi nez konkurence.
Robot ma integrovany vsechny periferie a kabeldz, ¢imz je minimalizovan pldorys.
Novy robot nabizi kromé plvodnich funkci i tato nova vylepseni:
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| [ er—— | BlLe Nova moznost komunikace pres Ethernet.

il » Zaloha na USB.

{1 JANOME » Novy design ovladaciho panelu s pdvodnim menu.

| » PIné konfigurovatelny spoustéci panel.

» Integrace kabelll robota pfimo do jeho téla.

» Vétsi rychlost a presnost.

» Pfipravenad spoluprace kamery a robota.

» Novy PC program s moznosti implementace DXF a JPEG pfimo do programu
robota.

» Pfredem pripravené funkce pro davkovani.

» MozZnost pouziti dalSich dvou os a tim vytvoreni az Sestiosého robota.

» Konfigurovatelna konstrukce — jedno nebo dvousloupkova.
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Operacni prostor: az 510x620x150 mm

Rotace Ctvrté osy: + 360°

Kapacita paméti: 999 program(i a 32 000 bod{

Nosnost: 7 kg nastroj / 15 kg vyrobek

Rychlost: az 900 mm/s

Interface: RS 232C, 16x16 1/0 + volitelné 8x8, USB, CC-link, PROFIBUS, DeviceNet
Ovladani: Ovladaci panel / PC / konfigurovatelny spoustéci panel

Presnost: az 0,006 mm

MozZnost rozsireni o dvé dalsi osy — dva dalsi externi motory, které je mozné fidit pfimo robotem.

www.janomeie.com ”




SCARA roboty

SCARA robot je viceucelovy robot pouZitelny pro rizné aplikace, vyvinuty pomoci Spickové technologie ziskané diky
dlouholetym zkuSenostem. Janome hrdé predstavuje sérii JS vSem, ktefi chtéji vlastnit kompaktni, automatické,
nizkonakladové vyrobni linky, které zjednodusi praci ve vyrobnim podniku pfi zachovani vysoké produktivity a kvali-
ty. Roboty vynikaji snadnym programovanim a jednoduchou obsluhou. Diky své konstrukci se robot pohybuje v
kruhovych souradicich a je vhodny pro praci v ploSe a horizontdlnich osach. Tento robot je vhodny pro zakompono-
vani do linky i pro autonomni obsluhu vétsiho pracovisté.

JS SCARA série
modemf{ pramysiové roboty

» Robot je pohdnén AC servomotory s absolutnimi enkodéry.

» Vysokorychlostni operace umoziiuje vykonny motor (az 1,900W).

» Osm rozdilnych provedeni délek robotickych ramen s dosahem az 1m.

» Moznost vytvoreni az 255 program( s 30 000 body.

» Robot je v nabidce také v provedeni Clean Room Class 10 (Standard 209D). Od
klasického provedeni se lisi specidlni vzduchotésnou konstrukci a je vybaven
vestavénym inside-out vakuovym systémem, ktery zabrani hromadéni pracho-
vych ¢astic. Osa Z je navic zabezpecena antistatickym krytim.

» Konektory signalu a stlaceného vzduchu jsou vyvedeny az na hlavu robota.

» Provedeni s tuzsi dutou htideli a operacnim radiem od 350 mm do 1 metru.

» Duta hridel je robustnéjsi a odolnéjsi, vhodna pro vedeni kabelaze, nebo pneu-
matického rozvodu.

az 20kg

az 7 200mm/s pro kombinaci os J1 a J2
RS 232C, ovladaci panel, 1/0 16x16
+0,01 mm

JSR 4400N SCARA Sé”e Robotickd fada JSR predstavuje SCARA roboty pro nendro¢nou automati-

roboty pro nenéroénou automatizacl zaci. Tyto robotické systémy jsou jednoduché, kompaktni, bezpecné,
odolné a pripravené vykonavat standardni Ukony.

» Jako pohon robota slouzi krokové motory s micro-step fidicim systémem. Kroko-

» Robot je k dostani ve dvou variantach: 3-osé a 4-osé provedeni s rotaci posledni
osy.

» Kompaktni all-in-one konstrukce umoznila cely fidici systém integrovat pfimo do
téla robota. Systém tedy nepotiebuje pro chod robota zadny dalsi kontrolér i
rozvadéc pro Cinnost robota.

» Vyhodou je také maly rozmér samotného ramena. Robot je tim kompaktnéjsi a
Ize jej diky malym rozmérim pouZit i pro praci na mensim prostoru.

» Jako vSechny JANOME roboty ma i JSR funkci Direct Teaching pro rucni uceni
bod( programu pomoci pfimého navedeni robota rukou a uloZeni bodu.

» Robot také podporuje zakaznické funkce pro Sroubovani, pajeni, davkovani dle
projektu, na ktery bude urcen.

» Menu robota je v 10 svétovych jazycich véetné cestiny.

440 mm pro osy J1 a J2

255 program( a 30 000 bodd

5 kg néstroj

1 450 mm/s pro kombinaci pohyb J1 a J2

RS 232C / ovladaci panel / PC/ 1/0 17x16 + 8x8
+0,02 mm




Portalové systémy

» Novinka
JC-3 série

JC-3 jsou portdlové roboty pfipravené pro rychlou a jednoduchou integraci do vaseho
systému, postavené na osvédceném robotickém fizeni. Nechcete-li ztracet ¢as sestavova-

nim jednotlivych os a jejich slozitym fizenim a synchronizaci, pouZijte multifunkéniho
uzivatelsky privétivého kartézského robota.

Multifunkéni JC-3 s rliznou délkou os je dodavan s
kontrolérem a je stejné jako desktop robot jednodu-
Se naprogramovatelny pfimo pres ovladaci panel.
IdedlIni jako in-line davkovaci nebo jako Sroubovaci
robot. Jeho specializovany software vyrazné zkracuje
¢as nastaveni programu pro Sroubovaci nebo davko-
vacich aplikace. Pro davkovani je k dispozici funkce
pro tvorbu trajektorii pfimo z DXF souboru. Ve
standardnim provedeni je robot vybaven univerzal-
nim softwarem pro jakékoliv dalsi aplikace.

Pfeprava ndkladu o hmotnosti az 8 kg
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Rada JC-3 pouziva na osach X a Y krokové motory se zpétnou vazbou.

Maximalni zrychlenim 5000 mm / s2 a maximalni rychlosti 800 mm / s.
Soucdsti standardniho vybaveni je Ethernet (LAN) a 3 COM porty (RS2323C). Volitelné je mozné pridat Field-

bus port (dostupné typy: CC-Link, DeviceNet a PROFIBUS).

polohy a tim Fidit pohyb os robota.

v

vyrobkem nebo dopravnik.
JC — T3 a JC — H3 modely

Triosé provedeni

Konfigurovatelné provedenis ™
jednoduchym nebo dvojitym .-
vedenim osy X

Programy Ize spoustét kromé v robotu také pfimo z PLC. Dalsi moZnosti je posilat konkrétni soufadnice

Systém podporuje navadéni pomoci kamerového systému s funkci korekce pozice a automatické kalibrace.
Menu robota je preloZzeno do deseti svétovych jazykl véetné cestiny.
MoZnost rozsifeni o dvé dalsi osy fizené pfimo portdlovym systémem. Napf. rotace nastroje, polohovaci stul s

JC -H4

» CtyFosé provedeni s dvojitym
vedenim osy X

» Osy Z a R jsou opatieny
krytem
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JC — T3 a JC — H3 modely JC - H4

az 600x500x200 mm

bez rotace

100 program

az 8 kg nastroj

max. 800 mm/s

3x RS 232C, ovladaci panel,
I/O 16x16 + volitelné 8x8
CC-link, Device Net, Profibus
0,02 mm

Operacni prostor:
Rotace osy R:
Kapacita paméti:
Nosnost:
Rychlost:
Interface:

Fieldbus:
Presnost:

www.janomeie.com

az 600x500x150 mm

+360°

100 programu

3 kg ndstroj

max. 800 mm/s , osa R ma 900°/s
3x RS 232C, ovladaci panel,

I/O 16x16 + volitelné 8x8

CC-link, Device Net, Profibus

+ 0,02 mm
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Elektrické lisy

Vysoce precizni servolisy JANOME s bohatou tradici (od r. 1986) jsou uZivatelsky privétivé a maji Sirokou skalu prove-
deni a vykonu. VSechny typy maji pokrocilou zpétnou vazbu s moznosti zaslani reportd o vysledcich lisovaciho
procesu. Pro evropsky trh je v nabidce série JP 4 a novinka JP — S série. Provedeni JP 4 nabizime jako konfigurovatel-
ny Unit-type s moznosti dokoupeni ramu nebo pfimo celého feseni. JP —S je vhodny pro rychlejsi lisovaci aplikace v
mensich prostorech nebo pro zastavéni do linky.

U vSech typl mlGzeme nabidnout integraci a také pravidelny i pozarucni servis.

» NiZsi spotieba energie — spotifebuje az 0 80% méné energie nez hydraulické nebo
pneumatické lisy.

» MozZnost volby jednotek: mm /inch / N / kgf / Lbf

» Siroky vybér lisovacich rezima.

» Komunikace: RS 232C pro PC zalohu a off-line programovani, 1/0 17x16, Ether-

JP 4 série

@- ' net, pfimy vystup ze snimace sily/ z odmérovani polohy.

Lisovaci sila: 0.5kN~120kN

Clean Room modely: 0.5kN/1kN/2kN/5kN/10kN/20kN/30kN/50kN

Délka beranu: 80mm(0.5kN/1kN/2kN)
100mm(5kN/10kN/15kN)
200mm(20kN/30kN/50kN/80kN/120kN)

Dlouhy zdvih: 150mm(5kN/10kN/15kN)
400mm(20kN/30kN/50kN/80kN)

Kratky zdvih: 25mm(10kN)

Rychlost lisovani: 35mm/s

Opakovatelnost: +0,005mm

JP-S Série Nova generace kompaktnich servolis(, které jsou uréeny pro zakomponovani do linek,

kde je dllezitd efektivita a malé zastavbové rozméry. Lisy JP-S série jsou uréeny pro
rychlé lisovani mensi silou.

» Idealni pro nahrazeni hydraulickych a pneumatickych lis{.

» Slim Typ krytovani (nejmensi model je pouze 65 mm Siroky!)

» Podporuje moderni zplisoby komunikace - Digital I/O, open Fieldbus,
Ethernet a pfimé uZivatelské rozhrani z programovaciho panelu.

» Dusledna kontrola kvality — zpétna vazba, report o vyslednich procesu.

» Flexibilita — mUZete libovolné nastavovat lisovaci silu, pozici, vzdalenost
a rychlost lisovani véetné kombinaci téchto parametr(.

» Systém je plné konfigurovatelny, muZete si tedy pti objednani vytipovat.

zafizeni pfimo na miru bez pfislusenstvi, které by pro vas bylo zbyte¢né, a tim sniZite pofizovaci naklady na
minimum.

> K systému je mozné ziskat také PC software pro pfipravu programu, zalohovani, diagnostiku a vzdalenou
spravu lisu.

Lisovaci sila: 2 N ~ 200 kN

Délka beranu: 100 ~ 450 mm dle modelu

Rychlost lisovani: 35 mm/s s pfiblizenim az 216 mm/s

Opakovatelnost: +0,01 mm

Interface: I/O 17x16, RS 232C, Ethernet

Fieldbus: DeviceNet / Profibus / CC-Link / CANopen

Kapacita: 512 program, 512 krokl na jeden program, 16 vyhodnoceni




Aplikace produktt

Nabizime JANOME produkty jako komponenty, ale také kompletni aplikaci s feSenim na kli¢. Dale poskytujeme nasi
asistenci pfi integraci. Zabezpecujeme zaruéni i pozarucni servis.

Lisovani

www.janomeie.com




Celé nase portfolio

CAMCO - indexovaci oto¢né stoly a mechanismy
DESTACO Automation - uchopovace, efektory, tool-changery
DESTACO Workholding - ru¢ni a pneumatické upinky
IPR - uchopovace, funkéni moduly a periferie robott
QUICHER - automatické podavace Sroubkd
UNIVERSAL ROBOTS - primyslové Sestiosé kooperativi roboty
JANOME - SCARA a desktop roboty
JANOME - elektrické servo lisy
DAVtech - davkovaci pistole
DEL-TRON - linedrni valivé sané, nastavovaci stolky

Pro blizSi informace nas kontaktujte

Vzdusna 56/4
460 01 Liberec 1

Tel: (+420) 485 151 447

E-mail: info@exactec.com

www.exactec.com
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